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Parametry chodu
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Kroki asymetryczne
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Parametry chodu
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Predkos¢ chodu = dtugosc cyklu * miarowosc /120

11.50 x 60 / 120 = 0.%3
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Wysokos¢ ciata & diugosc kroku




Optymalna dtugosc kroku
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Energia
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Cykl chodu
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Cykl chodu
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Right
heel
contact

Cykl chodu trwa od kontaktu z podtozem
do ponownego kontaktu z podtozem tej
samej (ipsilateral) stopy (piety)
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Cykl chodu
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Cykl chodu
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Cykl chodu: prawa<>lewa
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Cykl chodu: prawa<>lewa
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Podziat funkcyjny faz chodu (J. Perry)
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Podziat funkcyjny faz chodu (J. Perry)
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Podziat funkcyjny faz chodu (J. Perry)
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Podziat funkcyjny faz chodu (J. Perry)
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Podziat funkcyjny faz chodu (J. Perry)
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